skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zalgcznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2 Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Odbioér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robdt. Odbioru Robot
dokonuje Inzynier.
Gotowos¢ danej czgsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera.
Jakos¢ i ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw w oparciu
o przeprowadzone pomiary, inwentaryzacje geodezyjne(operaty) w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjgtych wymagan i innych wezesniejszych ustalen
Inzynier ustala zakres rob6t poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W
wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzj¢ dokonania potracen. Przy ocenie odchylen i
podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych Inzynier
uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST dotyczacych danej czgsci Robdt.

8.3 Odbior czesciowe.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych Robét wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia. Odbioru czgsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze
koncowym Robét.

8.4 Odbior koricowy robot
Odbidr koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich
iloscei, jakosci i wartosci.
Calkowite zakonczenie Robdt oraz ich gotowos¢ do odbioru konicowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
0 tym fakcie Inzyniera.
Odbiér koricowy Robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach Kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Roboét i kompletnosci oraz prawidlowosci
operatu kolaudacyjnego.
Odbioru koncowego Rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z Dokumentacjg Projektowa i ST.
W toku odbioru koncowego Robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robét
uzupetniajacych i Robot poprawkowych.



