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l. NAZWY | KODY CPV ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. dziat: 45 000000-7 - roboty budowlane

2. grupa robot: 45 200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

3. klasa robét: 45 240000-1 - Budowa obiektdw inzynierii wodnej

1.0. PODSTAWA PRAWNA OPRACOWANIA
Opracowanie wykonano na zlecenie Inwestora, jako materiat niezbedny do przeprowadzenia postepowania
0 udzielenie zaméwienia publicznego na wykonanie robdt budowlanych objetych zadaniem
»Budowa pomostow rekreacyjnych na zalewie Ozanna”
Podstawa prawna opracowania:
- art. 31 Ustawy z dnia 11 wrzesnia 2019 r. — Prawo zamdwien publicznych ( Dz.U.
Nr 2019, poz. 2019)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacii projektowej , specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robo6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego ( Dz. U. z 2019 poz. 1065 z) .

Tres¢ specyfikacii technicznej wykonania i odbioru rob6t przy wykonaniu robét na zadaniu opracowano wedtug stanu
prawnego aktualnego na dzien 05 stycznia 2022 r.

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

OST ogdlna specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robét

ST specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robét

GUGI  Gtowny Urzad Geodezji i

K Kartografii
PZJ program zapewnienia jakosci
bhp bezpieczenstwo i higiena pracy

2.0.  OST S 00.00.00 0OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT ZAWARTOSC

SPECYKIKACJI OST S 00.00.00

1. Wymagania ogdlne
2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie robot
6. Kontrola jakosci robot

7. Obmiar robét

8.  Odbidr robot

9. Podstawa rozliczen

10. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia)

11. WYMAGANIA OGOLNE
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacii technicznej S 00.00.00 s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robét budowlanych zwigzanych z ,budowa pomostow rekreacyjnych na zalewie Ozanna.”



1.2. Zakres stosowania OST

Ogédlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacii
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych z budowg
drewnianych pomostow rekreacyjnych.

1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogéine wspdine dla robét objetych ogélng
specyfikacjq techniczng, oraz wymagania dla poszczegoinych asortymentéw robét wystepujacych przy budowie

pomostu. wraz z grobla.
Obejmuje ona wykonanie nastepujacych robét:

Pomosty rekreacyjne
= Roboty palowe

- wykonanie konstrukcji drewnianej z drewna okragtego @25
- impregnacja konstrukcji
- whicie pali mfotem pneumatycznym
= Roboty ciesielskie konstrukcji pomostu
- wykonanie konstrukcji z krawedziakdw podtuznic 10 x 161 14x16
- wykonanie konstrukcji kleszczy 10 x 16

= Roboty ciesielskie poktadu
- wykonanie podtogi z desek gr. 5cm
- wykonanie odboju drewnianego

= Wyposazenie pomostu
- wykonanie schodow wejéciowych
-wykonanie barierek pomostu wraz z montazem
- przy pomoscie nr 3 czesci 1 wykonanie zadaszenia w formie altany i wykonanie o$wietlenia

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.41  Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do
notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.

1.4.2. Inspektor Nadzoru /Inzynier, Kierownik projektu/ — osoba wymieniona w danych
kontraktowych(wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu

1.45. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru / Inzyniera, Kierownika projektu/ zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiardéw podlegajg potwierdzeniu przez
Inspektora Nadzoru / Inzyniera, Kierownika projektu/.

1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru /Inzyniera, Kierownika projektu.



1.4.7. Niweleta - wysokoSciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi grobli,
rowu , rurociagu itp.

1.4.8. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.9  Operat powykonawczy — komplet dokumentéw podpisanych przez Kierownika budowy i Inspektora Nadzoru
przekazywanych przez Wykonawce Zamawiajgcemu po zakoriczeniu umowy,
zawierajgcy m.in..
- dokumentacje projektowq z naniesionymi przez Wykonawce wszelkimi zmianami dokonanymi w trakcie
wykonywania robét zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru
- dziennik budowy i ksigzke obmiaréw
- inwentaryzacje geodezyjng powykonawczg,
- atesty i certyfikaty wbudowanych przez Wykonawce materiatow, wyniki badan laboratoryjnych
- protokoty odbioréw czesciowych, préb, badan, kontroli
- tabele rozliczeniowg zadania wraz z wszelkimi dokumentami rozliczeniowymi

1.4.10. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez w/w osobe, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.12. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja budowy, obwatowania tacznie z catg
infrastrukturg techniczna.

1.4.13. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacii projektowej, ktéra wskazuije lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.14. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.15. Szeroko$¢ catkowita obiektu (pomostu/grobli) - odleglos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcii
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng ustroju
niosgcego.

1.4.16. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.17. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy

1.4.18. Zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewziecia budowlanego stanowigcego odrebng catos¢ konstrukeyjng lub
technologiczng zdolng do samodzielnego spetienia przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong obiektu
lub jego czesci.

Pozostate okreslenia podstawowe ujeto w specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru poszczeg6inych
rodzajéw robot /ST/

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowa, ST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy
oraz reperéw, dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentaciji projektowej i komplet ST. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacije projektowa;
— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacje projektowa oraz projektowg
dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,



— Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktérg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej
/ operat powykonawczy/.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru/Inzyniera, Kierownika projektu/ stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okre$lone w cho¢by jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacii.

1.5.4. Zabhezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zorganizowania i zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robot.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie podejmowacé wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisdw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot
terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzer lub ucigzliwosci dla oséb innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
a) lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopdw i drdg dojazdowych,
b) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem jeziora i ternu przylegtego pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okre$lonego odpowiednimi przepisami.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone mienia publicznego i prywatnego. Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w
sposdb powodujgcy minimalne niedogodno$ci dla mieszkarcow w m. Ozanna.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu rob6t.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bhp.
W szczegéinosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za prawidtowe prowadzenie robdt oraz za wszelkie uzywane materiaty, urzadzenia
i narzedzia.

1.6. Nazwy i kody robét objetych OST

Nazwy i kody robét objetych OST podano w rozdziale 1 ,Nazwy i kody CPV robét objetych specyfikacjg techniczng”.
1.7. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace.
1.7.1. Roboty tymczasowe

Robotami tymczasowymi wystepujacymi przy realizacji kontraktu sg roboty projektowane i wykonywane jako
potrzebne do wykonania robdt podstawowych ale nie sg przekazywane zamawiajacemu takie jak :



- urzadzenia zaplecza budowy
- objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
1.7.2. Prace towarzyszace
Pracami towarzyszacymi przy realizacji kontraktu sg prace niezbedne do wykonania robét podstawowych:
niezaliczane do robot tymczasowych takie jak:
- geodezyjne wytyczenie obiektu
- inwentaryzacja powykonawcza wykonanych urzadzen
- kontrola zageszczen gruntu w nasypach

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak réwniez odpowiednie
$wiadectwa badar laboratoryjnych oraz probki materiatéw .Zatwierdzenie partii
materiatow z danego zrodfa nie oznacza, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robét. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, ST

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogélne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektem organizaciji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi na pi$mie
przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptaciji Inspektora Nadzoru program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okre$li¢, zamierzony sposéb wykonywania
robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa, ST oraz ustaleniami.



6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;

a) certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okres$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong i ktdre spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robét

bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami

badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajgce wymagan bedag odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

6.3.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtoZzone do Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia

lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.3.2. Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementdéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksigzki obmiardw.

6.3.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach 6.3.1.- 6.3.2. nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

6.4. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Wszelkie

dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.



7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Diugosci i odlegto$ci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe.
Jesli ST wtasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?
jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t bedg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru
a) odbiorowi ostatecznemu,
b) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér ostateczny robot

8.2.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci. Catkowite zakorczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakoriczenia robét i przyjecia dokumentow. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badar i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci
wykonania rob6t z dokumentacjq projektowa i ST.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja przerwie swoje
czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,

oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.2.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego robét
sporzadzony przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacje projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami
specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszystkie
zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Nogakwh

8.2.3. Odbiér ostateczny / pogwarancyjny/

Odbidr ostateczny /pogwarancyjny/ polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.2.,0dbiér ostateczny robét”.



9. PODSTAWA ROZLICZEN
9.1. Ustalenia ogo6lne:

Podstawa ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji

kosztorysu. Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢

/kwota/ podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania

i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:

- Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami /narzutami i podatkami/

- Warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu
na teren budowy

- Warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami /montaz, demontaz, transport na i z budowy/

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami

Uwaga! Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2.Warunki umowy i wymagania ogélne specyfikacji technicznej S 00.00.00.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkdw umowy i wymagar ogolnych zawartych w OST S
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegoinione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE ( DOKUMENTY ODNIESIENIA)

10.1. Przepisy

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2021, poz. 2351 z pdzniejszymi zmianami).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazui rozbiérki,
tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno - uzytkowego

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegétowego planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajéw robdt budowlanych stwarzajgcych
zagrozenie dla bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

5. Praktyczny przewodnik procedur zawierania uméw w ramach programéw Phare, Ispa, Sapard — procedura 2000

10.2. Dokumentacja projektowa:
Biuro Projektowe Mateusz Turek, mgrinz. Mateusz Turek ,Budowa pomostéw rekreacyjnych nr 1,3,5,7,11" —
styczen 2022 r.

10.2. Wytyczne
1. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru - Roboty ziemne — MOSZNIL Warszawa 1996 .
2. Warunki techniczne Wykonania i Odbioru — Roboty budowlane

M. ST 01.00.00 SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE -
ROBOTY HYDROTECHNICZNO - BUBOWLANE

ST 01.00.01 ZAPLECZE WYKONAWCY
1. WSTEP

Zaplecze Wykonawcy sktada sie z niezbednych instalaciji, urzadzen, biur, placéw sktadowych oraz drég

dojazdowych potrzebnych do realizacji robot.

Urzadzenie zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanie wszystkich niezbednych urzadzen, drég dojazdowych i placow
sktadowych i zabezpieczen niezbednych Wykonawcy dla prawidtowej realizacji robét.



Utrzymanie zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane z uzytkowaniem zaplecza.
Likwidacja zaplecza Wykonawcy obejmuje usuniecie wszystkich urzadzen, instalacji, drég dojazdowych
i wewnetrznych, placéw sktadowych, zabezpieczen, oczyszczenie terenu i doprowadzenie go do stanu pierwotnego.

2. PODSTAWA PLATNOSCI

Wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem, utrzymaniem i likwidacjg zaplecza Wykonawcy Wykonawca uwzgledni w pozyciji
kosztorysowej ,koszty posrednie”

2.1. S8T01.01.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
2.2.1. ST 01.01.01 WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z zatozeniem reperéw roboczych, wytyczeniem lokalizacji drewnianego pomostu osi grobli czotowej a
takze powykonawczej inwentaryzacji geodezyjne;.
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii
robdt wymienionych w punkcie 1.1
1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu wyznaczenie lokalizacji budowli.
W zakresie rob6t pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza;
a)sprawdzanie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysoko$ciowych
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami ( wyznaczenie osi )
c)wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych ( reperdw roboczych )
d)wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
e)zastabilizowanie punktéw rozgraniczajacych obiekt w sposdb trwaty i ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie
1.3.1. Wyznaczanie obiektow
Wyznaczanie obiektow obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektow i jego punktow charakterystycznych, punktow
wysokos$ciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu.

1.4. Okres$lenia podstawowe

14.1. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogélne” ,a w szczeg6Inosci:

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie robdt,

metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacie projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazywanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru

ostatecznego robot.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST S 00.00.00
»Wymagania ogéine” pkt. 2

2.2 Do utrwalanie punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe lub rury metalowe o dtugosci 0,5 m



2.3 Pale drewniane poza granicami rob6t ziemnych ( rozgraniczajace) powinny mieé¢ srednice od 0,15 - 0,20 m i
dtugos¢ od 0,7 m - na czas robot

3. SPRZET
3.1 Ogdine wymagania dotyczace sprzety podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt. 3
3.2 Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet: teodolity
lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki faty, taSmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
doktadno$ci pomiarowe;

4. TRANSPORT
4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST S 00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt. 4

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogéine wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w OST S 00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt.5

5.2 Zasady wykonania prac pomiarowych

5.3 Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi

Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i
punkty po$rednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST S 00.00 ,Wymagania ogoine” pkt. 6
6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy prowadzié
wedtug ogdlnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1, 2, 3, 4, 5,6, 7,) .

7. ODBIOR ROBOT
7.1 Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST S 00.00 , Wymagania ogoine” pkt. 7
7.2. Sposodbh odbioru rohét

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicdw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedktada Inspektora Nadzoru.
7.3. Ostateczny odbiér robot

Ostateczny odbiér robét jest mozliwy po przedstawieniu przez Wykonawce operatu geodezyjnego powykonawczego
na trwate wyznaczonymi charakterystycznymi punktami rozgraniczajacymi obiekt. Operatu zarejestrowanego w
Powiatowym O$rodku Dokumentacji Geodezyjne;.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.8. Koszt robot
pomiarowych zgodnie z kalkulacjg ofertowa Wykonawcy, pozostate koszty rob6t pomiarowych Wykonawca uwzgledni w
pozycji kosztorysowej ,koszty posrednie”.

8.2. Cena jednostki obmiar
Ceng kalkulacyjna jest cena przetargu.



9. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST S 00.00.00 pkt 10

10. NORMY | INSTRUKCJE
Instrukcja techniczna 0-1. OgoIne zasady wykonywania prac geodezyjnych. Instrukcja
techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978. Instrukcja
techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983. Instrukcja
techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979. Wytyczne
techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

$T02.00.02 WYKONYWANIE NASYPOW

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nasypow — grobli.
12. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie L.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych zwigzanych z wykonaniem grobili
pomostu.
| .4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nasyp - budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni istniejgcego terenu w obrebie rob6t
1.4.2. Wysoko$¢ nasypu - roznica rzednej terenu i rzednej robo6t ziemnych, wyznaczona w 0si nasypu.
14. 3. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu okreslona
Wg WZOru:
Is=Pd/Pds,
gdzie:
Pd - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m3],
Pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okre$lona w normalnej probie
Procedura zgodnie z normg PN-88/B-04481 stuzaca do oceny zageszczenia gruntu podczas wykonywania nasypu, zgodnie
z normg BN-77/8931-12 [Mg/m3].

1.4.4. Stopienh zageszczenia gruntu
10=VeacV Nimex —VrmingdZzie:
Vimax -0bjeto$¢ gruntu najbardziej rozluznionego, V - objetos¢ gruntu w stanie naturalnym, Vm;n - objetos¢ najbardziej
zageszczonego.

1.4.5. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntu niespoistych okreslona wg wzoru:
U=d6o / dio

gdzie:

dgo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu [mm], dio -

$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu [mm]

15. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST. 00.00.00 ,Wymagania ogdine" pkt. 5.

2. Materiaty (grunty)

2.1. Warunki ogéine stosowania materiatow
Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST.00.00.00
,Wymagania ogélne" pkt. 2.



2.2. Przydatnos¢ gruntéw do budowy nasypéw
Nasypy wykonane bedg z piasku i zwiru zakupionego, z atestem i dostarczonego na budowe transportem ok. 60 km.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST. 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do zageszczania

Sprzet uzywany do zageszczania powinien uzyska¢ akceptacje inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduije niekorzystnego wptywu na wtasciwosci
gruntu, zaréwno w miejscach jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, wbudowania i zageszczania. Do
zageszczania nasypow nalezy uzy¢ zageszczarke mechaniczng..

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00 00.00 ,Wymagania ogéine" pki4.

4.2. Wybor Srodkow transportu
Wybér $rodkdw transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, technologii odspajania i
zatadunku oraz do odlegto$ci transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonaniarobot
Ogédlne zasady wykonania robo6t podano w ST. 00.00.99 ,Wymagania ogéine" pkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.

IV. ST 03.00.00 ROBOTY KONSTRUKCYJNE ST

03.00.01 KONSTRUKCJE DREWNIANE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem konstrukcji drewniane; .
Zakres stosowania ST- Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowym.

| .2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem konstrukji
drewnianej pomostow i obejmuja;

- dostarczanie materiatéw (doniesienie lub dowiezienie z miejscasktadowania),

- wymierzenie robot,

- dostarczenie zaimpregnowanego drewna,

- wbicie pali drewnianych w grunt

- zatozenie stezen , kleszczy,



- montaz dzwigarow ktadki

- montaz podtogi pomostow drewnianych, stupkow poreczy i
poreczy zgodnie z wymiarami podanymi w Dokumentacji projektowe.
- wykonanie zadaszenia nad czescig pomostu 3 wraz z oSwietleniem.

| .3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z polskimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymiw SST.00.00 ,WWymagania
ogolne”, pkt 1.

1.4.. Ogolne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST S.00.00.00 ,Wymagania ogélne" .

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania rob6t
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu przedmiotowych budowli, wg zasad niniejszej ST, sa;
- pale okragte okorowane z drewna sosnowego lub modrzewiowego o $ér. 25¢cm.
- bale iglaste, obrzynane, wymiarowe grubo$ci 160 i 100 mm mm, kl. II,
- deski drewniane Kl. Il grubosci 50 mm
- wsporniki i taczniki stalowe,
- Sruby stalowe z podktadkami i nakretkami,
- $rodek impregnujacy do drewna.
Zgodnie z Dokumentacjq projektowa,

2.2.1. Drewno lite

Klasa wytrzymatosci drewna powinna odpowiada¢ ustaleniom projektowym oraz wartosci wytrzymato$ci charakterystycznej wedtug
PN-B-03150:2000.

Wilgotno$¢ drewna iglastego nie powinna by¢ wyzsza niz:

* 18% w konstrukcjach chronionych przedzawilgoceniem,

»  23% w konstrukcjach pracujacych na otwartym powietrzu.

Wilgotnos¢ drewna lisciastego nie powinna przekraczaé 15%.

Whiasciwosci tarcicy iglastej konstrukcyjnej sortowanej wytrzymatosciowo i kryteria jako$ci powinny byé - w zaleznosci od
zakresu jej stosowania - zgodne z wymaganiami PN-82/D-94021 i/lub PN-75/D-96000 oraz PN-EN 350-1-2.

2.2.2. taczniki mechaniczne

taczniki mechaniczne stosowane w pofaczeniach elementow konstrukcji drewnianych w postaci gwozdzi, Srub, wkretow do
drewna, sworzni, piercieni zebatych itp. powinny spetnia¢ wymagania PN-B-03150:2000 oraz PN-EN 912 lub (po ich
wprowadzeniu) PN-EN 14545 i PN-EN 14592..

taczniki metalowe powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg - w zaleznosci od klasy uzytkowania - zgodnie z PN- B-
03150:2000 oraz WTWIORB ,Zabezpieczenia antykorozyjne"..

2.2.3. Preparaty do zabezpieczania drewna i materiatéw drewnopochodnych

Preparaty do zabezpieczania drewna i materiatow drewnopochodnych przed korozjg biologiczng powinny by¢ zgodne z wymaganiami
PN-C-04906:2000, wymaganiami podanymi w aprobatach technicznych oraz zgodne z zaleceniami udzielania aprobat technicznych -
ZUAT-15/Y1.06/2002..

Preparaty do zabezpieczania drewna i materiatow drewnopochodnych przed dziataniem korozji chemicznej powinny spetnia¢
wymagania podane w aprobatach technicznych.

Konstrukcje znajdujace sie w Srodowisku agresywnym powinny by¢ zabezpieczone. Miejsca (lub obszary) podlegajace
zabezpieczeniu powinny by¢ oznaczone na rysunkach.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST S.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania rob6t

Do wykonania rob6t stosowaé sprzet reczny i mechaniczny do obrébki drewna i stali. Do wbijania pali

drewnianych w grunt nalezy stosowac kafar wolnospadowy (koparke gasienicowg z osprzetem kafarowym) lub inny
sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.



4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogélne warunki wykonania rob6t
Ogdlne warunki wykonania robét podano w OST S 00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Wymagania techniczne dotyczace wykonaniarohot
Elementy konstrukcji drewnianych powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem budowlanym (dokumentacjg techniczna).
Odchylki wymiarow elementdw konstrukcji drewnianych w odniesieniu do dtugosci i wysokosci elementu nie powinny
przekracza¢ wielko$ci zamieszczonych w dokumentacii technicznej lub podanych ponizej:

£ 0, | mm przy wymiarze od 0 do 5 mm,

1 0,5 mm przy wymiarze od 6 mm do 25 mm,

1 1,0 mm przy wymiarze od 26 mm do 100 mm,

1 2,0 mm przy wymiarze od 101 mm do 250 mm,

1 5,0 mm przy wymiarze od 251 mm do 1200 mm,

+ 10,0 mm przy wymiarze od 1201 mm do 3000 mm,

£ 15,0 mm przy wymiarze od 3001 mm do 6000 mm,

+ 20,0 mm przy wymiarze ponad 6000 mm.

Sposdb zabezpieczenia elementow konstrukcji z drewna przed korozjg biologiczng powinien by¢ zgodny z instrukcjg producenta
oraz powinien odpowiada¢ wymaganiom Instrukcji ITB 355/98.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST S 00.00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Kontrola jakosci wykonania
Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonanej konstrukcji drewnianej z
Dokumentacjg Projektowa i niniejszg ST.

6. OBMIARROBOT

6.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.

6..2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest:
- 1 szt. whitego pala drewnianego
- 1 m3 wbudowanej konstrukciji ktadki z drewna
- | m2 powierzchni pomostéw ktadki

7. ODBIOR ROBOT

7. . Ogdine zasady odbioru robét
OgolIne zasady odbioru robét podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 8.

7.2. Zasady odbioru robét
Odbior robét polega na sprawdzeniu ilosci i zgodno$ci wykonanych robét z Dokumentacjq Projektowa i wymaganiami
okre$lonymi w mniejszej ST, sprawdzeniu dokumentow wykonanych badan oraz wizualnej ocenie wykonanych robét.

8. PODSTAWY PLATNOSCI

8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST S 00.00.00. ,Wymagania og6lne” pkt.9



8.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej jest:

— 1 szt. wbitego pala drewnianego
— 1 mé wbudowanego drewna konstrukcyjnego 1 m?
—  wykonanego pomostu z desek
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe,
- wyrobienie drewna zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i jegozaimpregnowanie
- dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania
- wbicie pali drewnianych w grunt, obciecie gtowic pali iwykonanie gniazd do mocowania stezen
- wykonanie konstrukcii ktadki (stezenia pali, dzwigary, stupki poreczy z ich stezeniami)
- montaz pomostéw z desek do dzwigaréw
- montaz pochwytéw poreczy dolnej igbme;
- kontrole prawidtowo$ci wykonania i poszczegolnych potaczen
- docelowa impregnacja konstrukcji drewnianych preparatami ochronnymi zgodnie z warunkami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowe;.
Normy

1. | PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

2. | PN-D-96000 Tarcica iglasta ogéinego przeznaczenia

3. | PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogéinego przeznaczenia

4. | PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjach
drewnianych

5 | PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym

6 |PN-M-82503 | Wkrety do drewna ze tbem stozkowym

7. | PN-M-82505 Wkrety do drewna ze tbem kulistym

V.  ST04.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

2. SPRZET
2.1. 0gélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogélne".
2.2. Sprzet do wykonania robot
Do wykonania robét nalezy stosowac:
- ubijaki o recznym prowadzeniu, wibratory samobiezne do zageszczania ziemi roslinnej.

3. TRANSPORT

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogdine" .

3.2. Transport materiatow

Transport humusu moze by¢ wykonany dowolnymi Srodkami transportu
4. WYKONANIE ROBOT

4.1. 0goélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 5.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 6.

5.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania skarp
Kontrola w czasie wykonywania robot polega na sprawdzeniu:
- zgodnosci utozonej warstwy humusu z Dokumentacjg Projektowa i niniejszg ST .

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 7.

7. ODBIOR ROBOT



8.

. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST S 00.00.00 ,Wymagania ogélne

9.

PODSTAWY PLATNOSCI
a) Cenalm umocnienia skarp przez humusowanie obejmuije:

roboty przygotowawcze,

kontrole prawidtowosci wykonania robot,
b) Cena | mZobsiewu:

dostarczenie materiatu,

kontrole prawidtowos$ci wykonania robét






